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1. 课程目的
汽车创新课程设计是我们车辆工程非常重要的一门课程，目的是检验我们对以往汽车方面知识的实践和应用能力，旨在通过此门课程可以让同学们意识到未来汽车发展的趋势和锻炼同学们的动手及团队协作能力。这次课程不仅运用了我们本专业的知识，也运用到了无线电方面的知识，与此同时也检验了我们熟练应用Solidworks进行建模及仿真。
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图1 120年前汽车
2. 实验原理
太阳能：是一种可再生能源。是指太阳的热辐射能主要表现就是常说的太阳光线。在现代一般用作发电或者为热水器提供能源。太阳能小车通过太阳能板将太阳能转化为电能并储存在电池中。
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图2-1 小车动力来源
电池：指盛有电解质溶液和金属电极以产生电流的杯、槽或其他容器或复合容器的部分空间，能将化学能转化成电能的装置。
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图2-2 小车动力来源
马达： “马达”为英语motor的音译，即为电动机、发动机。工作原理为通过通电线圈在磁场中受力转动带动起动机转子旋转，转子上的小齿轮带动发动机飞轮旋转。该技术产品于1912首次使用在汽车行业。
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图2-3 小车动力来源
无线电技术：无线电技术在传播上不受时间和空间的限制，以无线电波作为主要介质，利用频率的作用来实现信号之间的传输和接收。当前无线电技术已成为我们生活中非常重要的组成部分，而且在众多领域都已普遍应用，并取得了较好的成效，充分地体现出了在现代社会中无线电技术应用的重要意义。小车的控制便是通过遥控器发射无线电波，无线点波被小车接受后，通过信号转换控制电路板，进而控制电机的转动达到控制小车运动的目的。
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图2-4无线电技术
电路原理
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图2-5电路原理图
3. 实践过程
实验过程总览
1、材料准备及电路接线图

遥控车组装部件：太阳能板，车载电路板，电池盒，电机，车身材料以及导线

遥控器组装部件：遥控器电路板，电池盒
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图3-1遥控车接线图
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图3-2遥控器接线图
2、选用合适的螺丝将车载电路板和圆孔垫安装到底座板上，将电机放入电机槽中

   用合适的螺丝将四个圆孔垫夹在车载电路板和底座板中间
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图3-3螺丝安装到底座板
将电机放入电机槽中，放置过程中需要特别注意电机上小齿轮的位置和朝向。才能使小齿轮和传动的大齿轮相啮合
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图3-4电机放入电机槽
3、将车身一部分部件合理地固定在底座板上

将尾翼支撑板固定在底座板上,将车头支撑板固定在底座板上,将车侧身板固定在底座板的两端
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图3-5车身部分固定在底座板
把连接电池盒和电机的导线穿过车右前轮旁边的导线孔,把连接车载电路板和太阳能板的导线穿过车右后轮旁边的导线孔
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图3-6导线安装
4、安装好车轮轴和车轮以及其他车体部件并整理固定到合适的位置

    提前将传动齿轮与电机齿轮相啮合。将前后两车轮轴分别通过车身两侧边板的小孔，其中前车轮轴需要通过传动齿轮。
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图3-7传动齿轮安装
利用固定圈将车轮轴固定在车底的前后，以免车轮轴左右滑动，再将车轮组装到车轮轴上。
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图3-8固定圈将车轮轴固定在车底的前后
将电机上方的车盖以及车体的零部件装配到车身起到固定车身等作用。
[image: image21.png]



图3-9零部件装配到车身起到固定
5、将电池盒粘到底座板上、太阳能板粘到尾翼的部位上

利用双面胶将电池盒粘在底座板车身中间的位置。
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图3-10双面胶将电池盒粘在底座板
利用双面胶将太阳能板粘在车尾翼的正上方
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图3-11双面胶将太阳能板粘在车尾翼
6、将电池盒和遥控电路板固定到遥控器板、验证实验以及装饰
将电池盒利用合适的螺丝固定在遥控固定板上,再根据遥控器接线图用导线连接电池盒和遥控电路板，同时用螺丝将遥控器电路板固定在电池盒的另一端,装入电池，进行控制行驶实验，寻找不足,行驶没有出现问题后，对车和遥控器的外观进行修饰
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图3-12用螺丝将遥控器电路板固定在电池盒
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图3-13遥控器电路
4. 建模及实物展示
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本次太阳能遥控车我们采用了solidworks软件来进行模型的展示，太阳能遥控车主要由太阳能电池模块，蓄电池充电模块，蓄电池保护模块，电机驱动模块，红外遥控模块几部分组成
太阳能遥控车模型与遥控器的模型展示
太阳能遥控车模型的组装过程展示
太阳能遥控车模型的运动仿真过程展示
图3-14开篇图
建模及实物展示
小车模型及遥控器全貌展示
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图3-15 小车模型及遥控器全貌
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右侧为太阳能遥控车模型的组装过程展示，该过程使用了Solidworks软件进行展示。
图3-16 使用Solidworks软件展示
小车模型运动仿真过程展示：右侧为太阳能遥控车模型的运动仿真过程展示，该过程使用了Solidworks软件进行展示。
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图3-17 小车模型运动仿真过程展示
在完成小车的组装与试跑后小组成员对小车进行了彩绘，灵感来源于万圣节，一双炯炯有神的眼睛霸气侧漏，同时轮毂也与小车的核心能源电池相互呼应，底盘部分则采用黑色可以更加的耐脏。
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图3-18小车彩绘
实物展示
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图3-19小车实物展示
5. 总结
      做完太阳能遥控车实验，我们明白了太阳能遥控车利用的是无线电技术和太阳能发电的原理来实现行驶的。小车上装有电池盒和太阳能电池板，当小车电池没电时，我们可以使用太阳能电池板进行发电。其次通过无线电技术制作遥控器从而控制太阳能车。组装太阳能遥控车，不仅提高了我们的观察和动手能力，更提高了我们团队的默契度。给小车上色的同时也激发了我们天马行空的想象力。最重要的是这次的实验操作，让我们感受到了学习科学的快乐，提高了我们自身的科学价值观。也让我们意识到未来汽车的发展趋势是智能及环保的。
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图3-20实物展示
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